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Importância e utilidade dos Mapas uso e ocupação do solo:

Os Mapas de Uso e Ocupação do Solo constituem informação vital em 

diferentes domínios de aplicação: alterações climáticas, análise de risco e 

gestão de catástrofes, distribuição e evolução da sua biodiversidade, 

caracterização de áreas ardidas e sua evolução.

Constrangimentos:

-> Custos de produção;

-> Frequência de atualização dos produtos;

-> Nível de detalhe e aplicação 

de estratégias de generalização 

(e.g. área mínima cartográfica);
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Objetivos:

➔Gerar dados de treino a partir de 

dados do OpenStreetMap (OSM);

➔ Identificar novas regras de 

filtragem dos dados OSM com 

índices radiométricos;

➔Comparar os resultados obtidos 

com diferentes filtros.
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Produção dos 
resultados:

- Produção de mapas 
a partir de dados 

OSM;

- Aplicação de filtros 
sobre esses mapas;

- Classificação de 
imagens Sentinel-2.

Redefinição das regras 
usadas para filtrar 

mapas do OSM2LULC 
com base em Índices 

radiométricos

Avaliação dos 
resultados:

- Comparação dos dados 
de treino com 
cartografia de 

referência;

- Comparação dos 
resultados da 

classificação com 
cartografia de 

referência.

Fases da metodologia:
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Nomenclatura:

➔Sealed surface

➔Tree cover

➔Shrubland

➔Herbaceous

➔Wetlands

➔Partly/Non-vegetated areas

Série temporal de 
imagens Sentinel-2:

➔Ano: 2017-2018

➔Série constituída por 4 imagens:

➔Outono (Outubro – Novembro)
➔ Inverno (Dezembro – Janeiro)
➔Primavera (Maio)
➔Verão (Agosto)
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Áreas de estudo:

Definição dos novos filtros:

- Coimbra;
- Lisboa;
- Serra da Estrela.

Regiões de teste da metodologia:
- Coimbra;
- Lisboa;
- Serra da Estrela;
- Porto;
- Évora;
- Faro.
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Redefinição das 
regras usadas 

para filtrar 
mapas do 

OSM2LULC com 
base em Índices 
radiométricos

➔ Inclusão de mais índices radiométricos;

➔ Identificação de objetos (polígonos) – aplicação de técnicas 
de segmentação de imagem;

➔Associação de cada objeto a uma classe comparando com 
cartografia de referência;

➔Seleção de uma amostra de objetos puros para cada classe 
considerada;

➔Análise da variação espacial dos índices radiométricos nos 
objetos puros de cada classe.
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Classe NDVI NDBI NBR NDCI NGRDI

Sealed Surfaces 0 – 0,1 | 3 
imagens

0 – 0,4 | todas 
imagens

-1 – 0 | 3 imagens -0,3 – 0,2 | todas 
imagens

-0,3 – 0 | todas 
imagens

Tree Cover 0,7 – 1 | todas 
imagens

N/A 0,4 – 1 | todas 
imagens

0,3 – 1 | todas 
imagens

-0,2 – 0,9 | todas 
imagens

Shrubland 0,3 – 1 | 2 
imagens

N/A -0,2 – 0,4 | todas 
imagens

0 – 0,7 | todas 
imagens

N/A

Herbaceous 0 – 0,4| todas 
imagens

N/A -0,3 – 0,4 | 2 
imagens

-0,1 – 0,5 | todas 
imagens

N/A

Wetlands 0,4 – 1 | todas 
imagens

N/A 0,2 – 0,7 | todas 
imagens

0 – 0,5 | todas 
imagens

N/A

Partly/Non-
vegetated 
areas

0 – 0,3 | 1 
imagem

0 – 1 | todas 
imagens

-1 – 0,4 | 2 imagens -1 – 0,1 | 2 imagens N/A
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Produção dos 
resultados:

- Produção de 
mapas a partir de 

dados OSM;

- Aplicação de filtros 
sobre esses mapas;

- Classificação de 
imagens Sentinel-2.

➔Produção de 4 datasets de treino:

➔ “F1” = remoção de pixéis mistos;

➔ “F2” = F1 + filtros usados em Fonte et al. 
(2020);

➔ “F3” = F1 + filtros definidos neste trabalho;

➔ “F4” = “F2” + “F3”.

➔Classificador: Random Forest.
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Avaliação dos 
resultados:

- Comparação dos dados 
de treino com 
cartografia de 

referência;

- Comparação dos 
resultados da 

classificação com 
cartografia de 

referência.

➔Comparação dos datasets de treino “F1”, “F2” e 

“F3” com COSC 2018 e CLC++ Backbone 2018 

(Raster);

➔Comparação dos resultados da classificação com a 

COSc 2018 e CLC++ Backbone 2018 (Raster);

➔Criação de matrizes de contingência e de medidas 

de exatidão associadas.
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• Tentar melhorar a qualidade dos dados de treino apenas com índices 

radiométricos parece insuficiente – combinação com outras estratégias que 

visam o mesmo (e.g. análise de clusters, probabilidade de pertença);

• Em vez de se procurar a remoção de pixéis problemáticos, classificar o treino 

em função do grau de certeza que se tem sobre a pertença de um pixel a uma 

classe – Manter pixéis problemáticos no treino;

• Correção da associação entre OSM tags e classes de ocupação do solo.
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Muito Obrigado!


	Diapositivo 1
	Diapositivo 2
	Diapositivo 3
	Diapositivo 4
	Diapositivo 5
	Diapositivo 6
	Diapositivo 7
	Diapositivo 8
	Diapositivo 9
	Diapositivo 10
	Diapositivo 11
	Diapositivo 12
	Diapositivo 13
	Diapositivo 14
	Diapositivo 15
	Diapositivo 16
	Diapositivo 17
	Diapositivo 18
	Diapositivo 19
	Diapositivo 20
	Diapositivo 21
	Diapositivo 22

